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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace robdt zwigzanych z wykonaniem urzadzenia dylatacyjnego lub
dylatacji bitumicznej obiektu mostowego w ramach zadania: Remont urzadzenia dylatacyjnego mostu w ciagu DP 4729E nad
rzeka Prosng w Wieruszowie.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest to zbior wymagan w zakresie sposobu wykonania robot
budowlanych, wiasciwosci stosowanych materiatow, kontroli jako$ci i odbioru robdt oraz wymagan odnosnie instalacji, montazu
maszyn, urzadzen i wyposazenia obowigzujacych przy realizacji Rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB
Niniejsza specyfikacja dotyczy wykonania urzadzenia dylatacyjnego lub dylatacji bitumicznej obiektu mostowego.
1.4. Okreslenia podstawowe

Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi i odpowiednimi polskimi normami.

Szczelina dylatacyjna, przerwa dylatacyjna — szczelina wykonana celowo w obiekcie mostowym, ktéra umozliwia kompensowanie
odksztatcern elementéw konstrukcyjnych wywotanych: zmianami temperatury, dziataniem obcigzer ruchomych, procesami
reologicznymi elementow konstrukcyjnych obiektu, sprezeniem ustroju itp.

Urzadzenie dylatacyjne — urzadzenie wbudowane w strefie szczeliny dylatacyjnej, umozliwiajace swobodne przemieszczenia
krawedzi szczeliny dylatacyjnej oraz niezaktdcony ruch pojazddw lub osdb przez te przerwe w konstrukcii.

Wodoszczelne urzadzenie dylatacyjne - urzadzenie dylatacyjne, ktore uniemozliwia wptywanie wody z jezdni i chodnikéw w gitab
szczeliny dylatacyjne;.

1.5. Wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, STWIORB i
poleceniami Inspektora Nadzoru/lnzyniera.

Nalezy zastosowa¢ kompletne rozwigzania systemowe pochodzace od jednego producenta dla obydwu osi obiektu.

Wszelkie _materialy nalezy stosowa¢ zgodnie z wymaganiami_producenta, a ich parametry techniczne, sposéb przygotowania
podioza, warunki stosowania, technologia wykonania robot oraz wymagania dotyczace pielegnacii, kontroli jako$ci i odbioru robdt
powinny by¢ zgodne z aktualnymi kartami technicznymi, instrukcjami, wytycznymi oraz zaleceniami producenta danego systemu.

W przypadku wystapienia rozbieznosci pomiedzy dokumentacja a wytycznymi producenta, Wykonawca zobowigzany jest do
zgtoszenia tego faktu Inspektorowi Nadzoru/Inzynierowi przed przystgpieniem do robét.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow

Zastosowane materiaty musza spetnia¢ parametry podane w Dokumentacji Projektowe;.

Nalezy stosowa¢ materiaty, dla ktérych Wykonawca przedstawi deklaracje zgodno$ci z aprobatg techniczng wydang przez IBDiM.
Przykrycie dylatacyjne powinno by¢ wykonane zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 24 czerwca 2022 r. w
sprawie przepisow techniczno-budowlanych dotyczacych drég publicznych (wraz z przepisami, normami oraz wytycznymi
zwigzanymi) oraz z ,Zaleceniami dotyczacymi doboru mostowych urzadzen dylatacyjnych oraz ich wbudowania i odbioru”, Zatacznik
do Zarzadzenia nr 4 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 24 stycznia 2007 r.

Zgodnie z Rozporzadzeniem zabezpieczenie przerw dylatacyjnych powinno zapewnic:

- szczelno$¢ potaczenia,

- réownos¢ nawierzchni,

- swobode odksztatcenia ustroju nosnego obiektu,

- zblizone warunki ruchu dla két pojazdéw w obrebie nawierzchni i dylatacii,

- swobode poziomych przemieszczen zdylatowanych kraweznikéw i odpowiednig ostone szczelin w obrebie chodnikdw.
Zabezpieczenie przerw dylatacyjnych powinno by¢ nieprzerwane na catej szeroko$ci pomostu w obrebie jezdni i chodnikéw.
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3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca zobowigzany jest posiada¢ niezbedny sprzet do wykonywania robét, zgodnie z przyjetq technologig i kartami
technicznymi materiatéw oraz konieczny, podstawowy sprzet laboratoryjny do kontroli procesu technologicznego i wykonanych
prac.
Wykonawca przystepujacy do wykonania przykrycia dylatacyjnego powinien mie¢ do dyspozycji nastepujacy sprzet:

e pite mechaniczna,

e miot pneumatyczny,

o  sprezarke powietrza 200-300 m3/h z filtrem przeciwolejowym,

e  piaskownicg,

o  kotty do przygotowania masy zalewowej,

e suszarke na gaz propan-butan do podgrzewania kruszywa,

e wozki-termosy do przechowywania kruszywa,

e pedzle do naktadania $rodka gruntujacego,

o sprzet do transportu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Materiaty nalezy transportowa¢ i przechowywa¢ zgodnie z zaleceniami producenta podanymi w kartach technicznych materiatow.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét

Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z wymaganiami przedstawionymi w Dokumentacji Projektowej, w dokumencie ,Zalecenia
dotyczace doboru mostowych urzadzen dylatacyjnych oraz ich wbudowania i odbioru”, Zatacznik do Zarzadzenia nr 4 Generalnego
Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 24 stycznia 2007 r. oraz w dokumentacji producenta dla danego systemu przykrycia
dylatacyjnego.

5.2. Wymagana dokumentacja robot

Przed przystapieniem do prac Wykonawca zobowigzany jest przedstawi¢ Program Zapewnienia Jakosci (PZJ). Przed
przystapieniem do robot Wykonawca i Inzynier dokonujg ustalen technologicznych. Podczas rob6t na biezaco, na odpowiednich
formularzach Wykonawca zobowigzany jest do sporzadzania dokumentacji wykonawczej, w ktérej zamieszcza m.in.:

- dane o obiekcie,

- informacje o stosowanych materiatach i technologii prac,

- dane dzienne o warunkach atmosferycznych podczas robot,

- informacje o ilosci wykonanych prac i zuzytych materiatow,

- wyniki wykonanych badan w ramach kontroli wykonywania i odbioru robét.

Powyzsza dokumentacja stanowi podstawe do rozliczenia rob6t. Dokumentacje te Wykonawca zobowigzany jest dotaczy¢ jako
element dokumentacji budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystapieniem do robdét Wykonawca powinien:

- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (certyfikaty zgodnosci,
deklaracje zgodnosci, aprobaty techniczne, ew. badania materiatow wykonane przez dostawcow itp.), potwierdzajace zgodnos¢
materiatéw z wymaganiami pktu 2 niniejszej specyfikaci,

- ew. wykonaC wlasne badania wiasciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robét, okreslone w pkcie 2 lub przez
Inzyniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badarn Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji.
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6.2. Kontrola jako$ci materiatow

Kontrole wytwarzania materiatdw prowadzi producent w ramach nadzoru wewnetrznego. Za sprawdzenie przydatno$ci materiatow
oraz jako$ci wbudowania odpowiada Wykonawca.

Akceptacja materiatow nastepuje na podstawie Polskich Norm lub, w wypadku ich braku, aprobat technicznych i sprawdzeniu ich na
zgodnos¢ z wymaganiami specyfikacji technicznej. Wykonawca przedstawi Inzynierowi certyfikat zgodnosci lub deklaracje
zgodno$ci danej partii materiatu z Polskg Norma lub aprobatg techniczna, a takze karte techniczng materiatu. Na zadanie Inzyniera
Wykonawca przedstawi aktualne wyniki badan materiatow wykonanych w ramach nadzoru wewnetrznego przez producenta.

Przed zastosowaniem materiatéw Wykonawca zobowigzany jest sprawdzic:

- nr produktu,

- stan opakowan materiatu,

— warunki przechowywania materiatu,

— date produkcii i date przydatno$ci do stosowania.

Dodatkowo po otwarciu pojemnika z materiatem Wykonawca powinien oceni¢ jego wyglad. Podczas przygotowywania materiatow
do uzycia nalezy sprawdzaé zachowanie proporcji mieszania sktadnikdw i zachowania czasu mieszania sktadnikow. Nalezy tez
kontrolowa¢ zachowanie czasu naktadania materiatéw i odstepy czasowe pomiedzy uktadaniem kolejnych warstw.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest mb (metr biezacy) wykonanego urzadzenia dylatacyjnego lub dylatacji bitumiczne;.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg, projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja;

- przygotowanie wneki dylatacyjne;

- montaz poszczegdlnych elementéw systemowych urzadzenia dylatacyjnego lub dylatacji bitumiczne;.
Odbidr tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuije:

— roboty przygotowawcze i pomiarowe,

— zakup, dostawe i magazynowanie materiatéw, konstrukcji lub wyrobéw potrzebnych do wykonania robdt,

- przygotowanie podtoza,

— wykonanie rob6t zasadniczych

— wykonanie i rozbidrke rusztowarn, pomostéw roboczych, urzadzer pomocniczych, niezbgdnych do wykonania robét,
— zapewnienie bezpieczenstwa robét i ochrony Srodowiska,

— wykonanie badan,

- uporzadkowanie miejsca robot.

9.2. Sposoéb rozliczenia robdt tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania rob6t okreslonych niniejszg ST obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, ale nie sg przekazywane Zamawiajgcemu i sg
usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

- prace towarzyszace, ktére sg niezbedne do wykonania robét podstawowych, niezaliczane do robdt tymczasowych.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
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32.
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34.
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PN-EN 933-1:2012 Badania geometryczne wtasciwosci kruszyw -- Oznaczanie sktadu ziarnowego -- Metoda przesiewania
(oryg.)

PN-EN 933-3:2012 Badania geometryczne wtasciwosci kruszyw -- Oznaczanie ksztattu ziarn za pomocg wskaznika ptaskosci
(oryg.)

PN-EN 933-4:2008 Badania geometryczne wtasciwosci kruszyw -- Cze$¢ 4 Oznaczanie ksztattu ziarn -- Wskaznik ksztattu
(oryg.)

PN-EN 1097-2:2010 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw -- Cze$¢ 2: Metody oznaczania odpornosci na
rozdrabnianie (oryg.)

PN-EN 1097-6:2002 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw -- Cze$¢ 6: Oznaczanie gestosci ziarn i
nasigkliwosci

PN-EN 1097-8:2009 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw -- Cze$¢ 8: Oznaczanie polerowalnosci
kamienia (oryg.)

PN-EN 1367-1:2007 Badania wtasciwosci ciepinych i odporno$ci kruszyw na dziatanie czynnikdw atmosferycznych -- Cze$¢ 1:
Oznaczanie mrozoodpornosci (oryg.)

PN-EN 1426:2009 Asfalty i produkty asfaltowe -- Oznaczanie penetracji igtg

PN-EN 1427:2009 Asfalty i produkty asfaltowe -- Oznaczanie temperatury migknienia -- Metoda Pier$cien i Kula

PN-EN 1767:2008 Wyroby i systemy do ochrony i napraw konstrukcji betonowych -- Metody badan -- Analiza w podczerwieni
PN-EN 13398:2010 Asfalty i lepiszcza asfaltowe -- Oznaczanie nawrotu sprezystego asfaltow modyfikowanych (oryg.)

PN-EN 12593:2009 Asfalty i lepiszcza asfaltowe -- Oznaczanie temperatury famliwo$ci metodg Fraassa

PN-EN ISO 9001:2009 Systemy zarzadzania jakoscig -- Wymagania

PN-B-24005:1997 Asfaltowa masa zalewowa

PN-EN 10025-1:2005 (U) Wyroby walcowane na gorgco ze stali konstrukcyjnych — Ogélne warunki techniczne

PN-EN ISO 868:2005 Tworzywa sztuczne i ebonit — Oznaczanie twardo$ci metodg weciskania z zastosowaniem
twardo$ciomierza (twardo$¢ metodg Shore'a)

PN-EN ISO 1675:2002 Tworzywa sztuczne — Zywice ciekle — Oznaczanie gestosci metoda piknometryczng

PN-ISO 34-1:1998 Guma i kauczuk termoplastyczny — Oznaczanie wytrzymato$ci na rozdzieranie — Prébki do badan
prostokatne katowe i tukowe

PN-ISO 37:1998 Guma i kauczuk termoplastyczny — Oznaczanie wtasciwo$ci wytrzymatoSciowych przy rozcigganiu

PN-ISO 188:2000 Guma lub kauczuk termoplastyczny — Badanie przyspieszonego starzenia i odpornosci na dziatanie ciepta
PN-ISO 812:1999 Guma — Oznaczanie krucho$ci w niskiej temperaturze

PN-ISO 815:1998 Guma i kauczuk termoplastyczny — Oznaczanie odksztatcenia trwatego po $ciskaniu w temperaturze
otoczenia, podwyzszonej lub niskiej

PN-ISO 1431-1:2000 Guma i kauczuk termoplastyczny — Odporno$¢ na powstawanie spekan ozonowych — Badanie przy
odksztatceniu statycznym

PN-ISO 1817:2001 Guma — Oznaczanie odpornosci na dziatanie cieczy

PN-ISO 4649:1999 Guma — Oznaczanie odpornosci na Scieranie za pomocg aparatu z obracajacym sie¢ bebnem cylindrycznym
PN-ISO 8501-1:1996 Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych produktéw - Wzrokowa ocena
czysto$ci powierzchni — Stopnie skorodowania i stopnie przygotowania niezabezpieczonych podtozy stalowych oraz podtozy
stalowych po catkowitym usunieciu wczesniej natozonych powtok

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane — Badania cech fizycznych i wytrzymato$ciowych

DIN 53512:2000 Priifung von Kautschuk und Elastomeren. Bestimmung der Riickprall-Elastizitdt (Schob-Pendel). Badania
kauczuku i elastomeréw. Oznaczanie sprezystosci powrotnej (badanie Schoba-Pendla).

Procedura badawcza IBDIM Nr TWm-24/97 Badanie czasu zachowania wifasciwosci roboczych dla materiatéw z zywic
epoksydowych

Procedura badawcza IBDiM Nr PB/TM-1/6 Pomiar przyczepnosci przez odrywanie

Procedura badawcza IBDiM Nr PB/TM-1/12 Badanie mrozoodpornosci zapraw budowlanych

Procedura badawcza IBDiM Nr PB/TM-1/11 Badanie odporno$ci mostowych dylatacji asfaltowych na koleinowanie

Procedura Badawcza IBDiM Nr PB/TN-2/1 Termoplastyczne zalewy drogowe - Sptywno$¢

Instrukcja ITB Nr 194 Wytyczne badania cech mechanicznych betonu na prébkach wykonanych w formach, Warszawa, 1976 r.
Zalecenia dotyczace doboru mostowych urzadzen dylatacyjnych oraz ich wbudowywania i odbioru, GDDKIA, Opr. IBDiM,
Warszawa 2007
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36.
37.
38.
39.

40.

Ustawa z dnia 21 listopada 2003 r. Prawo budowlane (Dz. U. Nr 207, poz. 2016)

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004 r. w sprawie aprobat technicznych oraz jednostek
organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. Nr 249, poz. 2497)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobéw deklarowania zgodno$ci wyrobow
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym — (Dz. U. Nr 198, poz. 2041)

Instrukcje montazu dylatacji wydane przez producenta.
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